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Cel ćwiczenia 

 Celem ćwiczenia jest zapoznanie studentów z układem przetwornika a/c w 

mikrokontrolerze ADuC842 i napisanie programu VOLTOMIERZ. 

Co przygotować? 

1. Zagadnienia z wcześniejszych zajęć. 

2. Struktura i działanie przetwornika ADC 

Wstęp 

 Mikrokontroler ADuC posiada wbudowany 12 bitowy przetwornik analogowo-

cyfrowy. Dostępny jest poprzez multiplekser wejściowy. 8 wejść jest dostępnych na, zewnątrz 

jako ADC0-ADC7 na porcie 1.  Wejście dziewiąte jest zajęte przez wbudowany czujnik 

temperatury. Wybór wejścia dokonuje się w rejestrze ADCCON2 – tab.2. Przetwornik 

posiada wbudowane źródło odniesienia VREF=2.5V. Przetwarzanie 12 bitowe daje 4096 

poziomów cyfrowych, czyli przy podanym napięciu odniesienia rozdzielczość 0.61mV. 

Oznacza to, że wartość wyjściową z przetwornika należy pomnożyć przez 0.61 aby uzyskać 

wartość mierzonego napięcia. Wartość wyjściowa przetwarzania jest zapisywana do pary 

rejestrów ADCDATAH i ADCDATAL. Cztery najstarsze bity wskazują numer kanału. 

 Poniżej przedstawiono rejestry odpowiedzialne za pracę przetwornika 

 

Tab.1 
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Tab.2 

Maksymalna częstotliwość zegara taktującego przetwornik powinna zawierać się w 

granicach 400 kHz do 8.38Mhz (ustalana dzielnikiem w rejestrze ADCCON1 – tab.1) 

częstotliwość zegara natomiast w rejestrze PLLCON. Np., jeśli PLLCON CD2-CD0=010B 

wtedy fCORE=4.19MHz. Ustawiając CK1=1 i CK0=1 (podział przez 2) otrzymujemy 

fADC=2MHz. Przetwarzanie trwa zazwyczaj 16 cykli zegara ADC plus czas (liczony w 

cyklach ADC) potrzebny na pobranie wartości analogowe, zaleca się 3-4 cykli. 

Zadanie 

Wykorzystując potencjometr znajdujący się na obudowie 

mikrokontrolera, zbudować woltomierz, mierzący z wybraną przez siebie 

dokładnością napięcie z zakresu 0V-2.5V. 
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